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安全システムを監視・診断
する安全リレーモジュール
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IoTのための安全リレーモジュール
஌Ͱ͢ɻݕোނ͸਍அʹΑΔװೳ安全γεςϜのࠜػ
ͨͱ͑͹৑௕੍ޚγεςϜ͸୯ҰނোのൃੜΛݕ஌͢Δ͜ͱͰ安全ঢ়ଶΛҡ࣋͠ɺಉ࣌ʹͪͨࢲʹ෦඼Λަ͢׵
ΔػձΛ༩͑·͢ɻ����೥ʹ֨نࡍࠃʹಋೖ͞Εͨ͜のํ͑ߟ͸安全ϦϨʔϞδϡʔϧΛجຊ୯Ґͱ͠ Αʹޚ੍ͨ
Δ安全Λੈքʹී͖ͯͤ͞ٴ·ͨ͠ɻ

*5ٕज़のਐาʹ൐͍ੈքதの޻৔Ͱੜ࢈の࠷దԽΛ໨తͱͨ͠*P5Խ͕ਪ͠ਐΊΒΕ͍ͯ·͢ɻ͜ のΑ͏ͳ޻৔
Ͱ͸Ϧιʔεの࠷ద഑෼ͱ༧஌อ全͕ॏ͞ࢹΕ·͕͢ɺػցՔಇΛ௚接ࠨӈ͢Δ安全γεςϜの༧஌อ全͸ಛʹ
ॏཁͰ͋Γɺੜੑ࢈ͱ安全ੑのཱ྆のͨΊʹ͔ܽ͢͜ͱ͸Ͱ͖·ͤΜɻ

ೳΛ༗͠ɺ݁ػ౓ͳ਍அߴ安全ϦϨʔϞδϡʔϧ͸ܗ3�4( ՌΛ出力͠·͢ɻ֨نࡍࠃʹཪ෇͚ΒΕͨ਍அػೳ͸
安全ϦϨʔϞδϡʔϧͱͦ͜ʹ接続͞ΕΔྨثػΛ͠ࢹ؂安全γεςϜの༧஌อ全ʹ͠ݙߩ·͢ɻ
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安全εΠον

ίϯλΫλ

ݯ�ి

非ৗఀࢭ༻
ԡϘλϯεΠον

ίϯλΫλ

1-$
（σίʔυ） ੵ૚දࣔ౮

ϓϩάϥϚϒϧ
දࣔث

λϒϨοτ୺຤

安全ϦϨʔϞδϡʔϧ

安全ϦϨʔϞδϡʔϧ

高度な診断と出力機能を搭載

S A F E T Y  R E L A Y  M O D U L E
Model HR6S

਍அ݁Ռ͚ͩͰͳ͘ɺೖ出力のঢ়ଶͳͲ安全ؔ࿈෦のৄࡉ
৘ใΛΩϟονͰ͖ΔのͰɺҙਤ͠ͳ͍ػցのఀࢭΛ๷͙
ͨΊʹ໾ཱͪ·͢ɻ（ৄࡉP30）༧஌อ全
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ダイヤル切替により多彩な入力機器の接続に対応
ೖ力ثػ΍ελʔτϞʔυΛμΠϠϧͰબ୒͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ΔのͰɺ
ଟ༷ͳػցの安全ରࡦʹରԠՄೳɻϦϨʔϞδϡʔϧΛඪ४Խ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

഑ઢΛม͑ͳͯ͘΋ɺμΠϠϧͰ̔ छྨのελʔτϞʔυΛ
બ୒Ͱ͖·͢ɻΦʔτɾϚχϡΞϧの΄͔ɺࢹ؂の༗ແ΍
୹བྷݕ出ɺ࢝ۀલ఺ݕΛٻΊΔʠىಈݧࢼϞʔυʡ΋બ
୒Ͱ͖·͢ɻ（ৄࡉ P31）

非ৗఀࢭεΠον΍安全εΠονɺϥΠτΧʔςϯ΍ 3'*%
εΠον࡞ɺϚάωοτεΠον΍ۙ接εΠονɺ྆खૢثػ
΍ײѹεΠονͳͲɺػछʹΑΓ࠷େ � छྨ接続͢Δೖ力
ΛμΠϠϧͰઃఆͰ͖·͢ɻثػ

ελʔτϞʔυઃఆ

ϑΝϯΫγϣϯϞʔυઃఆ
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P 3 0 5 & $ 5 � $ 0 7 & 3

0 6 5 P 6 5 � & 9 P " / 4 * 0 /

ダイヤル切替により多彩な入力機器の接続に対応

（)3�4�", （のྫܗ

๷ޢΧόʔΛಉࠝのγʔϧςʔϓ
ʹͯ෧͢ࢭΔ͜ͱʹΑΓɺෆ༻ҙʹ
μΠϠϧΛಈ͔͞ΕͨΓɺઃఆ͕
ม͞ߋΕΔ͜ͱΛ๷͠ࢭ·͢ɻ

ઃఆΛϩοΫ

出力૿ઃ͕ՄೳͰ͢ɻ�
（Λআ͘ܗ#"�3�4(）
ଆ໘のίωΫλͰ接続͢ΔのͰ
഑ઢ͸ෆཁͰ͢ɻ

出力֦ு

Model HR6S
S A F E T Y  R E L A Y  M O D U L E
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఺໓

ʹޓަ
఺໓

఺໓

ひと目で状況把握できるLED表示
-&%Πϯδέʔλの఺౮ɺ఺໓ɺ·ͨͦΕΒ͕૊Έ߹Θ͞Δ͜ͱͰ໿��छྨのঢ়ଶΛදࣔ͠·͢ɻ（ৄࡉP28）
ΤϥʔൃੜͰ͸ΤϥʔのҐஔΛࣔ͢のͰɺݱ৔Ͱ͙͢ʹରԠ͕Ͱ͖Δอकੑʹ͙͢ΕͨϦϨʔϞδϡʔϧͰ͢ɻ

選べる端子台
ैདྷのͶ͡୺ࢠ୆ͱɺল޻਺Ͱߴ৴པੑの1VTI�JO
୺ࢠ୆の�छྨ͔Βબ୒Մೳɻ
ͱ΋ʹண୤ՄೳͰอक΋؆୯Ͱ͢ɻ

Ͷ͡୺ࢠλΠϓ1VTI�JO୺ࢠλΠϓ

��）�ʙ�͸֦ு出力͸ଈஅɺ
�ʙ�͸ΦϑσΟϨʔ出力
ʹઃఆ͞Ε·͢ɻ

オフディレー機能
�͔Β���·Ͱの܎਺ͱ�ഒ͔Β����ഒ·Ͱのഒ཰Λ
μΠϠϧͰ૊Έ߹ΘͤΔ͜ͱͰ�ඵ͔Β���ඵのൣғ
Ͱ࣌ݶઃఆͰ͖·͢ɻ
·ͨ֎෦͔Βのೖ力ʹΑΓΦϑσΟϨʔΛऔΓফͯ͠
出力Λଈஅ͢Δ͜ͱ͕ՄೳͰ͢ɻ֦ ு（��）͠ ͨ出力
͸ɺଈஅɺΦϑσΟϨʔのͲͪΒʹͰ΋ઃఆͰ͖·͢ɻ

҆શೖྗ͕༗ޮͰ͋Δ͜ͱ
Λද͠·͢ɻ

&3303͕
఺౮͍ͯ͠ͳ͍

҆શೖྗಉࢹ؂ظҟৗΛ
ද͠·͢ɻ

&3303͕఺໓͠ɺ
4��ͱ4��͕ަޓʹ఺໓

&3303͕఺౮͠ɺ
4��΋͘͠͸4��͕఺໓ɻ
྆ํ͕఺໓͢Δ৔߹͸ಉظɻ

҆શೖྗͷ୹བྷΛ
ද͠·͢ɻ

ෆద੾ͳϑΝϯΫγϣϯϞʔ
υ設ఆ΍ిݯ౤ೖޙʹ設ఆ
ม͞ߋΕͨ͜ͱΛද͠·͢ɻ

શͯͷL&%͕఺౮
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஫）ػցʹඞཁͳύϑΥʔϚϯεϨ
ϕϧのܾఆ͸ݸผػց͝ͱʹϦ
εΫΞηεϝϯτ͕ඞཁͰ͢ɻ

҆શϦϨʔϞδϡʔϧ ֦ுϞδϡʔϧ ΧςΰϦ�ɹ҆શϦϨʔϞδϡʔϧ

HR6S-AB
ʢP8ʣ

HR6S-BAC
ʢP25ʣ

HR6S-AF
ʢP10ʣ

HR6S-AK
ʢP12ʣ

HR6S-AT
ʢP14ʣ

HR6S-S
ʢP17ʣ

HR6S-DN
ʢP20ʣ

HR6S-EP
ʢP23ʣ

HR5S-C2S HR5S-C2B HR5S-C2D

ɹ࠷େ 1-（��） D F F F F F F F D E E

ɹΧςΰϦ（��） � � �
 � �
 � �
 � �
 � �
 � �
 � � � �

ɹΦϑσΟϨʔ（TFD） �ɺ���ɺ���ɺ
���ʜ���

�ɺ���ɺ���ɺ
���ʜ���

���� � �
（��）

接
続
で
き
る
入
力
機
器
（
��
）

非ৗఀࢭεΠον ˕ ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓ ˓ ˕ ˓

安全εΠον ˕ ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓ ˓ ˕ ˓

非接৮安全εΠον
（λΠϓؾ࣓） ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓ ˕ ˓

ۙ接ηϯα ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓

3'*%ηϯα ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓

&41& ˕ ˕ ˓ ˕ ˓ ˓

ѹεΠονײ ˕ ˕

྆खૢ࡞εΠον ˕
ᶙ"

˕
ᶙ"ɺᶙ$

ɹೖ力ثػのύϥϨϧೖ力 ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ� ౷ܥ�

安
全
出
力

ଈஅ �D �B�C �B �B�C �B �B �B�C
�B�C
（��）

�B �B （��）

ΦϑσΟϨʔ �B�C �B

ɹ出力֦ு ˓ ˓ ˓ ˓ ˓

ス
テ
ー
タ
ス
出
力

（
半
導
体
）

全਍அ݁Ռ
ࡉৄ） P31） ˓ ˓ ˓ ˓ ˓ ˓

安全出力Ϟχλ ˓

出出力ݕোނ ˓ ˓ ˓

ɹ-&%਺ � � � � � � �� � � � �

包
装
機
械

食
品
機
械

マ
ウ
ン
タ

半
導
体
製
造
装
置プ

レ
ス

射
出
成
型
機

工
作
機
械

産
業
用
ロ
ボ
ッ
ト

PL
r

生産設備

a

b

c

d

e

生産設備ͷύϑΥʔϚϯεϨϕϧͱ࢖༻Մೳͳػछ

�ܗ�#"�3�4(
$"5�

)3�4 γϦʔζ�
ʢ)3�4�"# ��Ҏ֎ʣܗ
$"5�
��)3�4��$"5�

˔ ॳʹ安全γεςϜの࠷ 1-SɺΧςΰϦΛܾఆ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
��ɿ/$接఺͸ΧςΰϦ �
1-D ରԠɻ
��ɿʓ΋˕΋ಉ༷ʹ接続ՄೳͰ͕͢˕͕ਪ঑ػछͱͳΓ·͢ɻ
ɹɹ ෳ਺のೖ力ثػΛฒྻʹೖ力͢Δ৔߹͸)3�4�4 �Λબ୒ͯ͠Լ͍͞ɻܗ/ɺ)3�4�%ܗ

��ɿ)3�4�"5 接続࣌ɺ੾ସεΠονʹͯଈஅ͔ΦϑσΟϨʔΛબ୒ɻʹܗ
��ɿ非安全のଈஅ出力༗Γɻ
��ɿ����Tɺ���Tɺ�Tɺ�Tɺ�T ఆ͞Εͨݻʹ छɻػ�

Model HR6S
S A F E T Y  R E L A Y  M O D U L E
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HR6S-AB 形安全リレーモジュール

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ PL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ 1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012
+AMD2:2015ʣ

1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε
HFTʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 0

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

60 %ະຬ

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
1175.6 x 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
91年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢNone、ISO 13849-1ʣ
ʔ

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13 DC 24V 2Aɿ50,000ճ
AC-15 AC 250V 3Aɿ50,000ճ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

˔ Ұൠతな各छೖྗثػにՃ͑、ࡍࠃ標४ISO 13851に४ڌす
るඞཁのある྆खૢޚ੍࡞૷ஔʢIIIAʣΛࢹ؂で͖ます。

˔ ϦεΫの௿いػցにରし、๛෋なεタʔτϞʔυΛબ୒で͖る
。อ࣋ճ࿏としても༗ޮですݾࣗ

˔ ֦ுϞδϡʔϧにΑるग़ྗ֦ுはで͖ませΜ。

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0ࢭఀ

ISO 13851 ४ڌの
タΠϓIIIA
྆खૢޚ੍࡞૷ஔ

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαのࢹ؂

҆શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ඇ઀৮҆શεΠονΛ
用いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

ファンクションモードの概要

安全出力
ଈஅC ઀఺਺ 1
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 3 A
খిྲྀ࠷ 10 mA
UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ D300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1 : 250V
AC-15  : 250V
DC-1 : 24V
DC-13 : 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1 : 5A
AC-15 : 3A
DC-1 : 5A
DC-13 : 2A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1 : 3A
AC-15 : 1A
DC-1 : 3A
DC-13 : 1A

֎෦ώϡʔζ 6 A、カςΰϦgG

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-AB1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-AB1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

カテゴリ1の構成でPL cを実現

同期時間
҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP9ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀ଓྫʯ
Λ͝ཡͩ͘さい。ʣ その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

Safety Appro
ve

d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。



HR6S形　安全リレーモジュール
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配線例

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例

K2

K2

M
PLCͳͲ

S1

L1（+）

12

AC/DC

DC

ݯి

DC+

ೖྗ

CH+ CH+

K1

A1 A2 S11 S12 S13

S2

ελʔτ

DC+ CH+

Y1 Y2

B2（*1）

N （-）

14

F1

11

Z1（*1）

ダイヤル1 ダイヤル2
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον ྆खૢ࡞εΠονʢᶙAʣ

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

҆શࡤ

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

S1

S2

ダイヤル3 ダイヤル4 ダイヤル5 ダイヤル6
ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ಉࢹ؂ظɿ2.2s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ඇ઀৮҆શεΠονʢ*2ʣ
ʢ1NO、1NCʣ

1PNPग़ྗثػ 2OSSD
ग़ྗثػ

DC+ CH+

S11

S1

S12

CH+

S13

DC+ CH+

S11 S12

+ -

CH+

S13

PNP

DC+ CH+ CH+

S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S13

*2ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。
஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。

HR6S-AB形

記߸ આ໌
B2 ࢠ४ిҐ୺ج௨ڞ
Z1 ඇ҆શの਍அύϧεग़ྗ
S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى
K2 ίϯタΫタ
M Ϟʔタ
F1 ώϡʔζ

*1ʣB2、Z1にؔしてはHR6S-AFܗΛࢀরͩ͘さい。



10

˔ ΦϖϨʔタからのఀࣔࢦࢭΛड͚औͬたと͖、または҆શճ࿏
ࣗମのނোΛݕग़したと͖にݥةなಈ͖Λଈ࠲にఀࢭすること
にΑり、ΦϖϨʔタとػցの྆ํΛอޢします。

˔ ҆શγεςϜߏஙに使用される࠷もج本తなػछです。

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0ࢭఀ

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαの҆ࢹ؂શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ඇ઀৮҆શεΠονΛ
用いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

ファンクションモードの概要

HR6S-AF 形安全リレーモジュール

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن ҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
։

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ PL e、カςΰϦ4

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ NOɿ3

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012
+AMD2:2015ʣ

NOɿ3

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε　
HFTʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99 %ҎԼ

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
1.13 x 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
2,000年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13
DC 24V 1Aɿ1,200,000ճ
DC 24V 3Aɿ180,000ճ

AC-1 AC 250V 4Aɿ180,000ճ

AC-15
AC 250V 1Aɿ70,000ճ
AC 250V 3Aɿ39,000ճ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 3
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA
UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ B300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

֎෦ώϡʔζ 10A、カςΰϦgG

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-AF1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-AF1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

安全システム構築に使用されるスタンダードタイプ

同期時間
҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP11ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀ଓྫʯ
Λ͝ཡͩ͘さい。ʣ

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

ग़ྗ֦ுՄ

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。

Safety Appro
ve

d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG



HR6S形　安全リレーモジュール

11

配線例

HR6S-AF形

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例
ダイヤル1 ダイヤル2 ダイヤル3

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ2sʢS12がઌʣ/ 4sʢS22がઌʣ
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ2NOʣʢ*1ʣ

҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣ

ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣʢ*1ʣ

ۙ઀εΠον
ʢ1NO、1NCʣ

DC+ CH+ DC+ CH+

S11 S12 S21 S22

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12 S21

҆શࡤ

S22

DC+ CH+
S11 S12

DC+ CH+
S21 S22

DC+ CH+
S11 S12

DC+ CH+
S21 S22

ダイヤル4 ダイヤル5 ダイヤル6
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

1PNPʷ2 2OSSD

DC+ CH+
S11 S12

AA

+ - + -

DC+ CH+
S21 S22

PNP PNP

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S21 S22

*1ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。また、2NOタΠϓの場合は
μΠϠϧ1か2で͝使用ͩ͘さい。

஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。

B2

PLC

COM（0V）

ೖྗ1

ڞ
௨
ج
४
ి
Ґ

（
0V
）

൒
ಋ
ମ
ύ
ϧ
ε
ग़
ྗ

（
D

C
24

V
）

K3

K4

M

K4S1
S2K3

E
X

T

F2F1

L1（+）

33

34

23

24

AC/DC

DC

ݯి

DC+

ೖྗ ελʔτ

ೖྗ

CH+ DC+ CH+

DC+ CH+

K1

K2

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21

S1

S22 Z1

N （-）

13

14
K3 K4

ESC

記߸ આ໌
EXT Φϓγϣϯの֦ுϞδϡʔϧ用ίωΫタ
S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى

K3、K4 ίϯタΫタ
M Ϟʔタ

PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ
F1、F2 ώϡʔζ
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HR6S-AK 形安全リレーモジュール

˔ ΦϖϨʔタからのఀࣔࢦࢭΛड͚औͬたと͖、または҆શճ࿏
ࣗମのނোΛݕग़したと͖にݥةなಈ͖Λଈ࠲にఀࢭすること
にΑり、ΦϖϨʔタとػցの྆ํΛอޢします。

˔ ϚοτεΠον΍ΤοδεΠονなͲのײѹεΠονΛ઀ଓՄೳ。
˔ ग़ྗにNC઀఺あり。

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0ࢭఀ

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαの҆ࢹ؂શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ඇ઀৮҆શεΠονΛ用
いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

4ઢࣜײѹอޢ૷ஔ
ʢϚοτεΠον、Το
δεΠονなͲʣ

ファンクションモードの概要

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։　
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ

NOɿPL e、カςΰϦ4
NCɿPL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ

NOɿ3
NCɿ1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012+
AMD2:2015ʣ

NOɿ3
NCɿ1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B
ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε　
HFTʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99 %Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
1.13 x 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
2,000年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13
DC 24V 1Aɿ1,200,000ճ
DC 24V 3Aɿ180,000ճ

AC-1 AC 250V 4Aɿ180,000ճ

AC-15
AC 250V 1Aɿ70,000ճ
AC 250V 3Aɿ39,000ճ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 2
ଈஅNC ઀఺਺ 1
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA

UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ
NO ઀఺ɿB300 おΑびR300
NC ઀఺ɿD300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 3A
AC-15: 1A
DC-1  : 3A
DC-13: 1A

֎෦ώϡʔζ NO ઀఺ɿ10A、カςΰϦgG
NC ઀఺ɿ4A、カςΰϦgG

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-AK1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-AK1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

マットスイッチなどの感圧スイッチを接続可能

同期時間
҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP13ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀ଓྫʯ
Λ͝ཡͩ͘さい。ʣ

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

ग़ྗ֦ுՄ

Safety Appro
ve

d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。
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HR6S-AK形

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例
ダイヤル1 ダイヤル2 ダイヤル3

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ2sʢS12がઌʣ/ 4sʢS22がઌʣ
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ2NOʣʢ*2ʣ

҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣ

ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣʢ*2ʣ

ۙ઀εΠον
ʢ1NO、1NCʣ

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12 S21 S22

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12 S21

҆શࡤ

S22
DC+ CH+

S11 S12
DC+ CH+

S21 S22
DC+ CH+

S11 S12
DC+ CH+

S21 S22

配線例

PLC

COM（0V）

ೖྗ1

ڞ
௨
ج
४
ి
Ґ

（
0V
）

൒
ಋ
ମ
ύ
ϧ
ε
ग़
ྗ

（
D

C
24

V
）

K3

K4

M

ESC

S1
S2

K3

K4

E
X

T

F1 F2

L1（+）

AC/DC

DC

DC+ CH+ DC+ CH+

CH+(-)DC+(-)

K1

K2

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21

S1

S22 Z1B2

N（-）

13

14
K3 K4

23

24

31

32

ೖ （ྗ*1）

ελʔτೖྗ

ݯి

ダイヤル4 ダイヤル6 ダイヤル5 ダイヤル7
ಉࢹ؂ظɿなし　
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

2PNP 1PNPʴ1NPN

DC+ CH+
S11 S12

AA

+ - + -

DC+ CH+
S21 S22

PNP PNP

DC+ CH+
S11 S12

AA
+ - + -

DC- CH-
S21 S22

PNP NPN

ダイヤル8 ダイヤル9 ダイヤル10
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ѹεΠονײ 2OSSD

DC+ CH+ DC- CH-
S11 S12 S21 S22

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S21 S22

*2ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。また、2NOタΠϓの場合はμ
ΠϠϧ1か2で͝使用ͩ͘さい。

஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。
また、ײѹεΠονはਓがいないঢ়ଶΛදしています。

記߸ આ໌

EXT Φϓγϣϯの֦ுϞδϡʔ
ϧ用ίωΫタ

S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى

K3、K4 ίϯタΫタ
PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ

F1、F2 ώϡʔζ

*1ʣϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてೖྗثػ
に合Θせてෛの҆શೖྗにઃఆされ
ます。
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˔ ΦϖϨʔタからのఀࣔࢦࢭΛड͚औͬたと͖、または҆શճ࿏
ࣗମのނোΛݕग़したと͖に、ݥةなಈ͖Λଈ࠲ʢఀࢭカςΰ
Ϧ0ʣにఀࢭしてΦϖϨʔタとػցの྆ํΛอޢします。Ճ͑
て、ఀࢭカςΰϦ1の஗Ԇग़ྗΛ౥載しており、ϞʔタΛݮ଎
。させることがで͖ますࢭにఀޙ

˔ ஗Ԇ࣌ؒは0.1ඵから15෼のൣғでલ໘の੾ସεΠονでબ
୒で͖ます。ʢ0ඵもՄʣ。

˔ ΦϑσΟϨʔग़ྗはS21-S22もし͘はS31-S32୺ࢠʢۭいて
いる୺ࢠʣにΑͬてऔりফすことがՄೳでऔりফされた࣌఺で
஗Ԇग़ྗはଈஅされます。

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0、1ࢭఀ

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαの҆ࢹ؂શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ඇ઀৮҆શεΠονΛ
用いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

4ઢࣜײѹอޢ૷ஔ
ʢϚοτεΠον、Το
δεΠονなͲʣ

ファンクションモードの概要

HR6S-AT 形安全リレーモジュール

安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 3
ΦϑσΟϨʔNO ઀఺਺ 3
ΦϑσΟϨʔNC ઀఺਺ 1
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA

UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ
NO ઀఺ɿB300 おΑびR300
NC ઀఺ɿD300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 3A
AC-15: 1A
DC-1  : 3A
DC-13: 1A

֎෦ώϡʔζ NO ઀఺ɿ10A、カςΰϦgG
NC ઀఺ɿ4A、カςΰϦgG

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

安全出力のオフディレー機能の遅延時間

ઃఆՄೳ

0 s、0.1 s、0.2 s、0.3 s、0.4 s、0.5 s、0.6 s、0.7 s、
0.8 s、0.9 s、1 s、2 s、3 s、4 s、5 s、6 s、7 s、8 s、
9 s、10 s、20 s、30 s、40 s、50 s、60 s、70 s、80 s、
90 s、100 s、200 s、300 s、400 s、500 s、600 s、
700 s、800 s、900 s

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-AT1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-AT1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

停止カテゴリ0、停止カテゴリ1の時間遅延出力を搭載

同期時間
҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP16ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀ଓྫʯ
Λ͝ཡͩ͘さい。ʣ

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

ग़ྗ֦ுՄ
Safety Appro

ve
d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。
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HR6S-AT形

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ

NOɿPL e、カςΰϦ4
NCɿPL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ

NOɿ3
NCɿ1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012+
AMD2:2015ʣ

NOɿ3
NCɿ1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε　
HFTʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0 または1

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99 %Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
カςΰϦ0 ɿ0.94 ʷ10-9ࢭఀ

カςΰϦ1 ɿ0.95 ʷ10-9ࢭఀ

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
カςΰϦ0 ɿ2,400年ࢭఀ
カςΰϦ1 ɿ2,300年ࢭఀ ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13

AC 24V / 1Aɿ1,200,000ճʢఀࢭカςΰϦ0ʣ
DC 24V / 1Aɿ1,200,000ճʢఀࢭカςΰϦ1ʣ
DC 24V / 3Aɿ180,000ճʢఀࢭカςΰϦ0ʣ
DC 24V / 3Aɿ275,000ճʢఀࢭカςΰϦ1ʣ

AC-1
AC 250V / 4Aɿ180,000ճʢఀࢭカςΰϦ0ʣ
AC 250V / 4Aɿ90,000ճʢఀࢭカςΰϦ1ʣ

AC-15

AC 250V / 1Aɿ70,000ճʢఀࢭカςΰϦ0ʣ
AC 250V / 1Aɿ90,000ճʢఀࢭカςΰϦ1ʣ
AC 250V / 3Aɿ39,000ճʢఀࢭカςΰϦ0ʣ
AC 250V / 3Aɿ60,000ճʢఀࢭカςΰϦ1ʣ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

配線例

F1 F2 F3
K5
K6

K5

K6

M

Ϟʔλ
ίϯτϩʔϥ

PLC

ೖྗ1

ಈྩࢦ࡞

ೖྗ2

COM（0V）

（*3）非安全補助出力の接続
  HR6S-AT1˘形

Z1

Z2

B2 ४ిҐج௨ڞ
（0V）

൒ಋମύϧεग़ྗ
（DC24V）

൒ಋମ2஋ग़ྗ
（DC24V）

K5 K6

ESC

S1
S2

75

76

L1 （+）

E
X

T

68

67

58

57

48

47

AC/DC

DC

ݯి

DC+

ೖྗ

ೖ （ྗ*1）

ελʔτ

CH+ DC+ CH+

DC+ CH+

K2

K1

K4

K3

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21

S1 S3

S22 S31 S32B2
（*3）

N（-）

34

33

24

23

14

13

ೖ （ྗ*1）

DC- CH-

Z2
（*2）（*3）

Z1（*3）

記߸ આ໌
EXT Φϓγϣϯの֦ுϞδϡʔϧ用ίωΫタ
S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى
S3 ΦϑσΟϨʔΩϟϯηϧ用εΠον

K5、K6 ίϯタΫタ
PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ

F1、F2、F3 ώϡʔζ

*1ʣ҆શثػのೖྗに使用していないೖྗは、҆શग़ྗ
のΦϑσΟϨʔػೳΛΩϟϯηϧするたΊに使用する
ことがで͖ます。

*2ʣ҆શग़ྗがΦϯのؒ、またはΤϥʔがݕग़された場
合にΦϑになります。

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 
Λ͝ཡͩ͘さい。
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HR6S-AT形

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例
ダイヤル1 ダイヤル2 ダイヤル3

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ2sʢS12がઌʣ/ 4sʢS22がઌʣ
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ2NOʣʢ*2ʣ

҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣ

ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣʢ*2ʣ

ۙ઀εΠον
ʢ1NO、1NCʣ

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12 S21 S22

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12 S21

҆શࡤ

S22
DC+ CH+

S11 S12
DC+ CH+

S21 S22
DC+ CH+

S11 S12
DC+ CH+

S21 S22

ダイヤル4 ダイヤル6 ダイヤル5 ダイヤル7
ಉࢹ؂ظɿなし　
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

2PNP 1PNPʴ1NPN 

DC+ CH+
S11 S12

AA

+ - + -

DC+ CH+
S21 S22

PNP PNP

DC+ CH+
S11 S12

AA

+ - + -

DC- CH-
S31 S32

PNP NPN

ダイヤル8 ダイヤル9 ダイヤル10
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ѹεΠονײ 2OSSD

DC+ CH+ DC- CH-
S11 S12 S31 S32

DC+ CH+ DC+ CH+
S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S21 S22

*2ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。また、2NOタΠϓの場合は
μΠϠϧ1か2で͝使用ͩ͘さい。

஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。
また、ײѹεΠονはਓがいないঢ়ଶΛදしています。
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HR6S-AB 形安全リレーモジュールHR6S-S 形安全リレーモジュール

˔ ૷ஔޚ੍࡞するඞཁのある྆खૢڌISO 13851に४֨نࡍࠃ
ʢIIIAまたはIIICʣΛࢹ؂することがՄೳです。

˔ IIICの場合、྆खૢ࡞のԡϘタϯεΠονの0.5ඵҎ内ಉظΛ
。しますࢹ؂

˔ γʔέϯεがޚ੍、中に2ͭのϘタϯの1ͭが཭されると࡞ૢ
Ωϟϯηϧされます。

˔ ೖྗثػΛ2ܥ౷までฒྻに઀ଓすることがՄೳです。ʢ྆ख
૷ஔʢIIICʣΛআ͘ʣʢす΂てのೖྗが༗ޮのと͖にޚ੍࡞ૢ
ग़ྗが༗ޮになります。ʣ

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0ࢭఀ

҆શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ファンクションモードの概要

安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 2
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA
UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ B300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250 V
AC-15: 250 V
DC-1  : 24 V
DC-13: 24 V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5 A
AC-15: 3 A
DC-1  : 5 A
DC-13: 3 A

֎෦ώϡʔζ 10 A、カςΰϦgG

ISO 13851 ४ڌの
タΠϓIIIA、IIIC
྆खૢޚ੍࡞૷ஔ

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαのࢹ؂

ඇ઀৮҆શεΠονΛ
用いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-S1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-S1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

両手操作制御装置（IIIAまたはIIIC）の監視が可能

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن ҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015 ४ڌʣ NOɿPL e、カςΰϦ4

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010 ४ڌʣ NOɿ3

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:
2012+AMD2:2015 ४ڌʣ

NOɿ3

タΠϓʢIEC 61508-2に४ڌʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯεʢHFTʣ
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061に४ڌʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1に४ڌʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰ʢSFFʣ
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061に४ڌʣ

99 %Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰ʢPFHDʣ
ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1に४ڌʣ

1.13 ʷ 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒʢMTTFDʣ
ʢISO 13849-1 ४ڌʣ

2,000年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғʢDCavgʣ
ʢISO 13849-1 ४ڌʣ

99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た࠷
大։ดճ਺

DC-13
DC 24V 1 Aɿ1,200,000
DC 24V 3 Aɿ180,000

AC-1 AC 250V 4 Aɿ180,000

AC-15
AC 250V 1 Aɿ70,000
AC 250V 3 Aɿ39,000

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

同期時間
҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP18～19ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀
ଓྫʯΛ͝ཡͩ͘さい。ʣ

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

ग़ྗ֦ுՄ

Safety Appro
ve

d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。
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HR6S-S形

配線例

PLC

COM（0V）

ೖྗ1

ڞ
௨
ج
४
ి
Ґ

（
0V
）

൒
ಋ
ମ
ύ
ϧ
ε
ग़
ྗ

（
D

C
24

V
） K3

K4

M

S2 WH

BK BU

BN+

HS7A-
DM

ESC

S1 WH

BK BU

BN+
HS7A-
DM

S3
K3

K4

E
X

T

F1 F2

AC/DC

DC

ݯి

DC+

ೖྗ

ೖྗ

ελʔτ

CH+

DC+ CH+

CH+

CH+

DC+ CH+

K2

K1

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21 S22 Z1B2

N（-）

13

14

K3 K4

23

24

S13

S23

L1（+）

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例
ダイヤル1 ダイヤル2 ダイヤル3

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ2sʢS12がઌʣ/ 4sʢS22がઌʣ
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον ྆खૢ࡞εΠονʢᶙAʣ

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

DC+ CH+ CH+

S21 S22 S23

S1

S2

S11 S12 S13

҆શࡤ ҆શࡤ

DC+ CH+ CH+

S21 S22 S23

DC+ CH+ CH+ DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

S1

S2

ダイヤル4 ダイヤル5
ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

྆खૢ࡞εΠονʢᶙCʣ
҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣ

ඇ઀৮҆શεΠον
ʢ1NO、1NCʣʢ*1ʣ

ۙ઀εΠον
ʢ1NO、1NCʣ

DC+ CH+ CH+

S21 S22 S23

S2

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

S1

DC+ CH+

S11 S12

CH+

S13

DC+ CH+

S21 S22

CH+

S23

*1ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。
஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。

記߸ આ໌
EXT Φϓγϣϯの֦ுϞδϡʔϧ用ίωΫタ

S1、S2 ඇ઀৮҆શεΠον
S3 ಈεΠονى

K3、K4 ίϯタΫタ
PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ

F1、F2 ώϡʔζ
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ダイヤル7 ダイヤル8 ダイヤル9 ダイヤル10
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

2PNPʷ2 2OSSDʷ2

DC+ CH+
S11 S12

+ -

CH+
S13

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S21 S22

+ -

CH+
S23

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+ CH+

S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S13

DC+ CH+ CH+

S21 S22 S23

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD
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HR6S-AB 形安全リレーモジュールHR6S-DN 形安全リレーモジュール

˔ ΦϖϨʔタからのఀࣔࢦࢭΛड͚औͬたと͖、または҆શճ࿏
ࣗମの問୊Λݕग़したと͖にݥةなಈ͖Λଈ࠲にఀࢭすること
にΑり、ػցのΦϖϨʔタとػցの྆ํΛอޢします。

˔ ೖྗثػΛฒྻに6ܥ౷まで઀ଓՄೳ。
ʢす΂てのೖྗが༗ޮのと͖にग़ྗが༗ޮになります。ʣ

ISO 13850 おΑびIEC 
60204-1 ४ڌのඇৗ
、ࢹճ࿏の؂ࢭఀ
カςΰϦ0ࢭఀ

҆શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 ४
ࢹの؂ࡤの҆શڌ

ファンクションモードの概要

安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 3
ଈஅNC ઀఺਺ 1
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA

UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ
NO ઀఺ɿB300 おΑびR300
NC ઀఺ɿD300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 3A
AC-15: 1A
DC-1  : 3A
DC-13: 1A

֎෦ώϡʔζ NO ઀఺ɿ10A、カςΰϦgG
NC ઀఺ɿ4A、カςΰϦgG

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

ۙ઀εΠονのࢹ؂ RFID ηϯαのࢹ؂

ඇ઀৮҆શεΠονΛ
用いたISO 
14119/14120 ४ڌの
҆શࡤのࢹ؂

IEC 61496-1 ४ڌの
ESPEʢタΠϓ4 ϥΠτ
カʔςϯなͲʣのࢹ؂

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-DN1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-DN1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

6系統の安全入力が可能

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ

NOɿPL e、カςΰϦ4
NCɿPL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ

NOɿ3
NCɿ1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012+
AMD2:2015ʣ

NOɿ3
NCɿ1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε　HFT
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99 %Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
0.88 ʷ 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
2,500年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13
AC 24V / 1Aɿ1,200,000ճ
DC 24V / 3Aɿ275,000ճ

AC-1 AC 250V / 4Aɿ90,000ճ

AC-15
AC 250V / 1Aɿ90,000ճ
AC 250V / 3Aɿ60,000ճ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。
同期時間

҆શೖྗのಉظのಉؒ࣌ظはϑΝϯΫγϣϯϞʔυにΑͬてҟな
ります。ʢP21～22ʮϑΝϯΫγϣϯϞʔυηϨΫタとೖྗثػ઀
ଓྫʯΛ͝ཡͩ͘さい。ʣ

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

ग़ྗ֦ுՄ
Safety Appro

ve
d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。
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配線例

HR6S-DN形

ファンクションモードセレクタと入力機器接続例
ダイヤル1 ダイヤル2

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉࢹ؂ظɿ2sʢS12がઌʣ/ 4sʢS22がઌʣ
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿあり

҆શεΠονʷ6ඇৗఀࢭεΠονʷ6

DC+ CH+ CH+

S11 S12 S13

DC+ CH+ CH+

S21 S22 S23

B

A

DC+ CH+ CH+

S31 S32 S33

DC+ CH+ CH+

S41 S42 S43

D

C

DC+ CH+ CH+

S51 S52 S53

DC+ CH+ CH+

S61 S62 S63

F

E

ダイヤル3 ダイヤル4
ಉࢹ؂ظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ಉظɿ2.2s
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ۙ઀εΠονʷ6
ʢ1NC、1NOʣ

҆શεΠονʷ6
ʢ1NC、1NOʣ

ඇ઀৮҆શεΠονʷ6
ʢ1NC、1NOʣʢ*1ʣ

DC+ CH+
S11 S12

CH+
S13

DC+ CH+
S21 S22

CH+
S23

DC+ CH+
S31 S32

CH+
S33

DC+ CH+
S41 S42

CH+
S43

DC+ CH+
S51 S52

CH+
S53

DC+ CH+
S61 S62

CH+
S63

*1ʣHS7AܗʢIDEC੡ʣなͲඇ઀৮҆શεΠονの઀ଓྫはऔѻઆ໌ॻにも໌記していますが、૊Έ合ΘせೝূॻはありませΜ。
஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονとHS7Aܗඇ઀৮҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。
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C
24
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K3

K4

M

14 24

HS7A-
DM

BK BU

BN+S5 WH

S6 WH

BK BU

BN+

HS7A-
DM

DC

AC/DC

ݯి

DC+

ೖྗ

ೖྗ

ελʔτ

CH+

DC+ CH+

CH+

CH+

DC+ CH+

K1

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21 S22 Z1B2

N（-）

K2

13

K3 K4

23

34 42

33 41S13

S23

L1（+）

E
X

T

F1 F2

DC+

ೖྗ

ೖྗ

CH+

DC+ CH+

CH+

CH+

S33 S51

S61 S62

S52 S53

S63

S7
K3

K4

ESC

S2 WH

BK BU

BN+

HS7A-
DM

DC+ CH+

CH+

CH+

S31

S41 S42

S3 WH

BK BU

BN+
HS7A-
DM

DC+

ೖྗ

ೖྗ

CH+

S4 WH

BK BU

BN+

HS7A-
DM

S1 WH

BK BU

BN+
HS7A-
DM

S32

S43

記߸ આ໌
EXT Φϓγϣϯの֦ுϞδϡʔϧ用ίωΫタ

S1～S6 ඇ઀৮҆શεΠον
S7 ಈεΠονى

K3、K4 ίϯタΫタ
PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ

F1、F2 ώϡʔζ
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HR6S-DN形

ダイヤル5 ダイヤル6
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

2PNPʷ6

DC+ CH+
S11 S12

+ -

CH+
S13

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S21 S22

+ -

CH+
S23

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S31 S32

+ -

CH+
S33

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S41 S42

+ -

CH+
S43

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S51 S52

+ -

CH+
S53

PNP

+ -
PNP

DC+ CH+
S61 S62

+ -

CH+
S63

PNP

+ -
PNP

ダイヤル7 ダイヤル8
ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

ಉظɿ0.5s
୹བྷݕग़ɿなし
ෆҰகࢹ؂ɿあり

2OSSDʷ6

DC+ CH+ CH+

S11 S12

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S13

DC+ CH+ CH+

S21 S22

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S23

DC+ CH+ CH+

S31 S32

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S33

DC+ CH+ CH+

S41 S42

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S43

DC+ CH+ CH+

S51 S52

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S53

DC+ CH+ CH+

S61 S62

OSSD0 V

ESPE

24 V

OSSD

S63
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HR6S-AB 形安全リレーモジュールHR6S-EP 形拡張モジュール

˔ 4NO 2ɹNCग़ྗΛ૿ઃՄೳ。
˔ HR6S-ATܗと઀ଓする場合には、ଈஅग़ྗとするか஗Ԇग़ྗ
とするかΛHR6S-ATܗの੾ସεΠονでઃఆすることがで͖
ます。

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-EP1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-EP1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

安全出力
NO ઀఺਺ʢ*1ʣ 4
NC ઀఺਺ʢ*1ʣ 2
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1 kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 12 A
খిྲྀ࠷ 10 mA

UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ
NO ઀఺ɿB300 おΑびR300
NC ઀఺ɿD300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 3A
AC-15: 1A
DC-1  : 3A
DC-13: 1A

֎෦ώϡʔζ NO ઀఺ɿ10A、カςΰϦgG
NC ઀఺ɿ4A、カςΰϦgG

*1ʣϕʔε҆શϞδϡʔϧのߏ੒にԠ͡て、ϦϨʔ઀఺ΛଈஅまたはΦϑσΟ
Ϩʔとして使用で͖ます。

非安全補助出力
ग़ྗిѹ DC 24V
大ిྲྀ࠷ 20̼A

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ

NOɿPL e、カςΰϦ4
NCɿPL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ

NOɿ3
NCɿ1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012+
AMD2:2015ʣ

NOɿ3
NCɿ1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ A

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε　HFT
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0 または1、ϕʔε҆શϦϨʔ
ϞδϡʔϧにΑͬてҟなります。

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99 %Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
0.97 ʷ 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
2,300年ʢ*2ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99 %Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13
AC 24V / 1Aɿ1,200,000ճ
DC 24V / 3Aɿ275,000ճ

AC-1 AC 250V / 4Aɿ90,000ճ

AC-15
AC 250V / 1Aɿ90,000ճ
AC 250V / 3Aɿ60,000ճ

*2ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

安全出力を拡張するためのモジュール ※HR6S-AB形は対象外

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

Safety Appro
ve

d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘ さい。
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HR6S-EP形

B2
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M1

K5

K6

M2

F4F3

33 43 51 61

34 44 52 62

23

24

AC/DC

DC

ݯి

K1

K2

A1 A2 13

14
K5 K6

K4
S2K3

K6
K5

S1 F2F1

L1（+）

33

34

23

24

AC/DC

DC

ݯి

DC+

ೖྗ ελʔτ

ೖྗ

CH+ DC+ CH+

DC+ CH+

K1

K2

A1 A2 S11 S12 Y1 Y2

S21

S1

S22 Z1

N（-）

13

14
K3

HR6S-AF1* HR6S-EP1*
K4

ESC

配線例（HR6S-AF形との接続）

記߸ આ໌
S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى

K3～K6 ίϯタΫタ
PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ

F1～F4 ώϡʔζ
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安全出力
ଈஅNO ઀఺਺ 4
ଈஅNC ઀఺਺ 1
大ճ࿏୹བྷిྲྀIK࠷ 1kA
NO ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 6 A
NC ઀఺の࠷大ఆৗిྲྀ 3 A
೤ిྲྀЄITHERMܭ大合࠷ 16A
খిྲྀ࠷ 10 mA

UL 60947-5-1にͮ͘ج使用カςΰϦ
NO ઀఺ɿB300 おΑびR300
NC ઀఺ɿD300 おΑびR300

IEC 60947-4-1 おΑびIEC 60947-5-1 
४ڌの用్カςΰϦ

AC-1  : 250V
AC-15: 250V
DC-1  : 24V
DC-13: 24V

NO ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 5A
AC-15: 3A
DC-1  : 5A
DC-13: 3A

NC ઀఺の࠷大ిྲྀ

AC-1  : 3A
AC-15: 1A
DC-1  : 3A
DC-13: 1A

֎෦ώϡʔζ NO ઀఺ɿ10A、カςΰϦgG
NC ઀఺ɿ4A、カςΰϦgG

HR6S-BAC 形安全リレーモジュール

機能安全パラメータ

ఆの҆શঢ়ଶن
҆શग़ྗがΦϑঢ়ଶ
NOɿ։
NCɿด

ύϑΥʔϚϯεϨϕϧ　PL、カςΰϦ
ʢISO 13849-1:2015ʣ

NOɿPL e、カςΰϦ3
NCɿPL c、カςΰϦ1

҆શ౓ਫ४　SIL
ʢIEC 61508-1:2010ʣ

NOɿ3
NCɿ1

҆શ౓ਫ४ཁݶٻ౓　SILCL
ʢIEC 62061:2005+AMD1:2012
+AMD2:2015ʣ

NOɿ3
NCɿ1

タΠϓʢIEC 61508-2ʣ B

ϋʔυ΢ΣΞϑΥʔϧττϨϥϯε
HFTʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ 1

ඇৗఀࢭのఀࢭカςΰϦ
ʢISO 13850おΑびIEC 60204-1ʣ

0

पғԹ౓55ˆでの༗ޮϥΠϑタΠϜ 20年
҆શଆނো֬཰　SFF
ʢIEC 61508おΑびIEC 62061ʣ

99%Ҏ্

1࣌ؒあたりのݥةଆނো֬཰　PFHD

ʢIEC 61508おΑびISO 13849-1ʣ
0.95 x 10-9

ฏݥةۉଆނো࣌ؒ　MTTFD

ʢISO 13849-1ʣ
2,300年ʢ*1ʣ

ฏۉ਍அൣғ　DCavg

ʢISO 13849-1ʣ
99%Ҏ্

༗ޮϥΠϑタΠϜΛ௨͡た
大։ดճ਺࠷

DC-13
AC 24V / 1Aɿ1,200,000ճ
DC 24V / 3Aɿ275,000ճ

AC-1 AC 250V / 4Aɿ90,000ճ

AC-15
AC 250V / 1Aɿ90,000ճ
AC 250V / 3Aɿ70,000ճ

*1ʣISO13849-1 Annex KにΑる。

˔ ΦϖϨʔタからのఀࣔࢦࢭΛड͚औͬたと͖、または҆શճ࿏
ࣗମのނোΛݕग़したと͖にݥةなಈ͖Λଈ࠲にఀࢭすること
にΑり、ΦϖϨʔタとػցの྆ํΛอޢします。

˔ ҆શೖྗ෦のল഑ઢΛ࣮現しました。
˔ εϦϜタΠϓでありながら4NO1NCの҆શग़ྗΛ౥載してい
ます。

ISO 13850 おΑび
IEC 60204-1 ४ڌの
ඇৗఀࢭճ࿏のࢹ؂、
カςΰϦ0ࢭఀ

҆શεΠονΛ用いた
ISO 14119/14120 
४ڌの҆શࡤのࢹ؂

ファンクションモードの概要

୺ࢠ෦ ൪ܗ
ʢ͝஫จܗ൪ʣ ѹిݯి

Push-in୺ࢠ HR6S-BAC1C AC / DC 24V

Ͷ͡୺ࢠ HR6S-BAC1P AC / DC 24V

˔ 各੡品にはΞΫηαϦのγʔϧςʔϓʢP28ࢀরʣ1ݸが෇ଐしています。

種類［形番］ ൢച୯Ґɿ1ݸ

22.5mm幅で4NO1NC出力を実現

その他の仕様ʢ各ػछڞ௨仕様ʣは P27 Λ͝ཡͩ͘さい。

˔ は౰社ࡉೝূ੡品のৄ֨ن
ϗʔϜϖʔδΛ͝ཡͩ͘さい。Safety Appro

ve
d

HR6S* - 1435.IM.135005/2

0

TÜV NORD Systems
GmbH & Co.KG
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配線例

入力機器接続例

K3

K4

K3

M1

K6

K5

M2

14

AC/DC

DC

ݯి

ελʔτʗ
ελʔτ࠶

K1

K2

A1 A2

S1

Y1 Y2 Y3

F1

13

K4

24

F2

23

K5

34

F3

33

K6

PLC

44

F4

43

52

51/61

62

K4
S2K3

K6
K5

ESC

N（-）

L1（+）

ಉࢹ؂ظɿなし
୹བྷݕग़ɿあり
ෆҰகࢹ؂ɿなし

ඇৗఀࢭεΠον ҆શεΠον

L1（+）
N（–）

AC/DC

DC

ݯి

A1 A2

AC/DC

DC

ݯి

҆શࡤ

A1 A2

L1（+）
N（–）

஫ʣਤの઀఺は、ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠονはૢ࡞していないঢ়ଶ、҆શεΠονはυΞがดまͬているঢ়ଶΛදしています。

HR6S-BAC形

記߸ આ໌
S1 ඇৗఀࢭ用ԡϘタϯεΠον
S2 ಈεΠονى

K3～K6 ίϯタΫタ
M Ϟʔタ

PLC ϓログϥϚϒϧίϯτロʔϥ
F1～F4 ώϡʔζ
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共通仕様

使用時の環境仕様
ߴ大ઃஔւൈ࠷ 2,000 m
൫/ ᝑମ΁のઃஔ࣌にඞཁޚ੍
なอޢ౳ڃ IP54

本੡品はIEC 60721-3-3ʢؾ৅৚݅ʣのΫϥε3K5 おΑびಛผΫϥε3Z11 
にద合しています。

पғԹ౓ -25ʙʴ55 ʢ̂たͩし、ණ݁しないことʣ

HR6S-DNܗ
AC 24Vɿ-25ʙ 5ɹ0 ʢ̂たͩし、ණ݁しないことʣ
DC 24Vɿ-25ʙ 5ɹ5 ʢ̂たͩし、ණ݁しないことʣ

Թ౓変Խ཰ 0.5ˆ /min
पғ࣪౓ ૬ର࣪౓5ʙ95%ʢたͩし、݁ ࿐しないことʣ

本੡品はIEC 60721-3-3ʢػցత৚݅ʣのΫϥε3M4 にద合しています。

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、変Ґৼ෯2ʙ9 Hz 3 mm

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、Ճ଎౓ৼ෯
9ʙ200 Hz 10 m/s2

িܸ、িܸύϧε೾ܗɿਖ਼ݭ൒೾、
大Ճ଎౓࠷ 100 m/s2

本੡品はIEC 60947-1 ४ڌの࣍のৼಈ஋おΑびিܸ஋にద合しています。

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、変Ґৼ෯ 2ʙ13 Hz 1 mm

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、Ճ଎౓ৼ෯
13.2ʙ100 Hz 7 m/s2

িܸ、িܸύϧε೾ܗɿਖ਼ݭ൒೾、
大Ճ଎౓࠷ 150 m/s2

保管時の環境仕様
本੡品はIEC 60721-3-1ʢؾ৅৚݅ʣのΫϥε1K5 にద合しています。

पғԹ౓ -40ʙ 7ɹ0ˆʢたͩし、ණ݁しないことʣ

पғ࣪౓
૬ର࣪౓10ʙ100%
ʢたͩし、݁࿐しないことʣ

本੡品はIEC 60721-3-2ʢػցత৚݅ʣのΫϥε1M2にద合しています。

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、
変Ґৼ෯2ʙ9 Hz 1.5 mm

ৼಈ、ਖ਼ݭ೾、
Ճ଎౓ৼ෯9ʙ200 Hz 5 m/s2

িܸ、িܸԠ౴εϖΫτϧタΠϓ
L、࠷大Ճ଎

40 m/s2

電線断面積、被覆剥き長、締付けトルク
Push-in ୺ࢠで使用するిઢの
ඃ෴ണ͖௕さ 12 ̼̼

Ͷ͡୺ࢠで使用するిઢのඃ෴
ണ͖௕さ 7ʙ8 mm

電
線
断
面
積

ϑΣϧʔϧなし1ઢʢ*1ʣ 0.2ʙ2.5 mm2 ʢAWG 24ʙ12ʣ
ϑΣϧʔϧ෇͖1ઢʢ*2ʣ 0.25ʙ2.5 mm2 ʢAWG 24ʙ12ʣ
ϑΣϧʔϧなし2ઢʢ*1ʣ 0.2ʙ1.5 mm2 ʢAWG 24ʙ16ʣ
ඇઈԑϑΣϧʔϧ෇͖2ઢ 0.25ʙ1 mm2 ʢAWG 24ʙ18ʣ
ઈԑϑΣϧʔϧ෇͖2ઢʢ*2ʣ 0.5ʙ1.5 mm2 ʢAWG 20ʙ16ʣ

Ͷ͡୺ࢠのక෇͚τϧΫ 0.5ʙ0.6 Nɾm

*1ʣΑりઢまたは୯ઢ
*2ʣϑΣϧʔϧ୺ࢠはʮP28 ਪ঑ϑΣϧʔϧ୺ࢠʯΛ͝ཡͩ͘さい。

電気的仕様

ѹిݯి AC 24 V -15ʙ10 % 50ʙ60 Hz
DC 24 V -20ʙ20 %

ެশ
ೖྗ
ిྗ

HR6S-AB / EP / BACܗ 3.5 VAʢAC 24 Vʣ、1.5 WʢDC 24 Vʣ
HR6S-AF / AKܗ 5 VAʢAC 24 Vʣ、2 WʢDC 24 Vʣ
HR6S-ATܗ 6.5 VAʢAC 24 Vʣ、3 WʢDC 24 Vʣ
HR6S-DNܗ 10.5 VAʢAC 24 Vʣ、4.5WʢDC 24 Vʣ

աిѹカςΰϦ II
Ԛછ౓ 2
ઈԑిѹ 300 V
Πϯύϧε଱ిѹ 4 kV
IEC CISPR 11 ४ڌの఻ಋࡶԻ
おΑび์ࣹࡶԻ グϧʔϓ1/ ΫϥεB

IEC/UL 60947-1 ४ڌの使用ڥ؀ Bڥ؀
߅大ೖྗ఍࠷ 500Њ

安全入力およびスタート入力の短絡検出
（HR6S-EP形以外）

ςετύϧε෯ʢ҆શೖྗはςε
τύϧε෯Αりも௕͘༗ޮである
ඞཁがあります。ʣ

2 ms

ςετύϧεִؒ 500 ms
1,000 msʢHR6S-DNܗʣ

ςετύϧεの࠷大஗Ԇ࣌ؒ 40 ms
ςετύϧεҐ૬γϑτ
ʢHR6S-BACܗΛআ͘ʣ 70 msҎ্

時間仕様
҆શೖྗのૢ࡞にରする࠷大Ԡ౴
࣌ؒʢHR6S-BACܗΛআ͘ʣ 20 ms

AC ిޙిఀݯの࠷大Ԡ౴࣌ؒ
140 ms ʢHR6S-EPܗʣ
150 ms ʢHR6S-BACܗʣ
200 ms

DC ిޙిఀݯの࠷大Ԡ౴࣌ؒ

80 ms ʢHR6S-BACܗʣ
100 ms ʢHR6S-EPܗʣ
120 ms
140 ms ʢHR6S-DN / ATܗʣ

҆શೖྗ࣌ૢޙ࡞の෮ؒ࣌ؼ
ʢHR6S-BACܗΛআ͘ʣ 200 ms

ޙΦϯおΑびΦʔτεタʔτݯి
のεΠονΦϯಈ࣌࡞

1,500 msʢHR6S-BACܗʣ
2,500 ms
3,000 msʢHR6S-DNܗʣ

҆શೖྗまたはεタʔτೖྗ༗ޮ
Խޙのಈ࣌࡞ 100 ms

෇͖εタʔτがࢹ؂、ޙΦϯݯి
༗ޮになるまでの଴ち࣌ؒ

1,500 msʢHR6S-BACܗʣ
2,500 ms
3,000 msʢHR6S-DNܗʣ

෇͖εタʔτのεタʔτࢹ؂
ύϧεの࠷খ෯ 80 ms

σό΢ϯε࣌ؒ、標४ 2.5 ms
σό΢ϯε࣌ؒ、OSSD ೖྗ用 4 ms
ෆҰகؒ࣌ࢹ؂ 200 ms

適用規格

ద用֨ن

IEC 61508:2010
IEC 62061:2015
ISO 13849-1:2015
IEC 60947-5-1:2016
IEC 60947-1:2007
UL60947-5-1
CAN/CSA C22.2 No. 60947-5-1
GB/T14048.5-2017
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品名ɾ֎؍ ൪ʣܗ൪ʢ͝஫จܗ ൢച୯Ґ උߟ
ίʔσΟϯグϏοτ

HR9Z-EC
1ύοΫ

ʢ各30ݸೖりʣ

୺ࢠ୆に4カॴあるߔに૷ணするथࢷ෦品ʢ੺ʣと本ମଆのಉ͡Ґஔに
あるߔに૷ணするथࢷ෦品ʢԫʣ。
थࢷ෦品ಉ࢜がͿͭかると୺ࢠ୆がࠩしࠐΊないので、୺͝ࢠとに૷
ணҐஔΛ変͑てͬޡたҐஔ΁のࠩしࠐΈΛ๷ࢭします。

γʔϧςʔϓ

HR9Z-ES
1ύοΫ

ʢಉछ10本ೖりʣ

本ମߪೖ࣌に1ݸ෇ଐしています。
μΠϠϧઃఆΛ変更で͖ないΑ͏にલ໘のಁ໌カόʔ
ΛロοΫします。
؅ཧ用に10ܻのγϦΞϧ൪߸が෇いています。

アクセサリ

工具

DINレール ͝஫จܗ൪で͝஫จͩ͘さい。

品名の֎؍ ൪ܗ ͝஫จܗ൪ ൢച୯Ґ උߟ

DIN35mm෯Ϩʔϧ BAA1000 BAA1000PN10 1ύοΫ
ʢಉछ10本ೖりʣ

Ξϧϛ੡
௕さɿ1000mm
࣭ྔʢ໿ʣɿ200g

۩Ίۚࢭ BNL6 BNL6PN10 1ύοΫ
ʢಉछ10本ೖりʣ

ۚଐ੡ʢ߯ɿѥԖϝοΩʣ
࣭ྔʢ໿ʣɿ15g

ద合ϨʔϧɿBAA1000

推奨フェルール端子 ͝஫จܗ൪にて͝஫จͩ͘さい。

名শ
ిઢαΠζʢΑりઢʣ

൪ܗ ৭ ͝஫จܗ൪ ࠝแ਺
AWG mm2

ϑΣϧʔϧ୺ࢠ
ઈԑカόʔ෇
標४ύοΫ

Push-in୺ࢠ

ిઢ1本用

20 0.5 S3TL-H05-18WA l オレンジ S3TL-H05-18WA

ݸ500
18 0.75 S3TL-H075-18WW m ホワイト S3TL-H075-18WW
17 1.0 S3TL-H10-18WY l イエロー S3TL-H10-18WY
14 2.5 S3TL-H25-19DS l ブルー S3TL-H25-19DS

ిઢ2本用

20 0.5 S3TL-J05-18WA l オレンジ S3TL-J05-18WA

ݸ500
18 0.75 S3TL-J075-19WWS m ホワイト S3TL-J075-19WWS

17 1 S3TL-J10-19WY l イエロー S3TL-J10-19WY

16 1.5 S3TL-J15-20WR l レッド S3TL-J15-20WR

Ͷ͡୺ࢠ

ిઢ1本用

24 0.25 S3TL-H025-12WJ l ライトブルー S3TL-H025-12WJ

ݸ500

22 0.34 S3TL-H034-12WT l ターコイズ S3TL-H034-12WT

20 0.5 S3TL-H05-14WA l オレンジ S3TL-H05-14WA

18 0.75 S3TL-H075-14WW m ホワイト S3TL-H075-14WW

17 1.0 S3TL-H10-14WY l イエロー S3TL-H10-14WY

16 1.5 S3TL-H15-14WR l レッド S3TL-H15-14WR

14 2.5 S3TL-H25-15DS l ブルー S3TL-H25-15DS

ిઢ2本用

20 0.5 S3TL-J05-14WA l オレンジ S3TL-J05-14WA

ݸ500
18 0.75 S3TL-J075-14WW m ホワイト S3TL-J075-14WW

17 1 S3TL-J10-15WY l イエロー S3TL-J10-15WY

16 1.5 S3TL-J15-16WR l レッド S3TL-J15-16WR

͝஫จܗ൪にて͝஫จͩ͘さい。

品名ɾ֎؍ ൪ܗ ͝஫จܗ൪ ൢച୯Ґ උߟ
ѹணπʔϧʢϑΣϧʔϧ୺ࢠ用ʣ

PZ 6 Roto L 1444050000 ݸ1

ద合ϑΣϧʔϧɿઈԑカόʔ෇/ແし
ѹணܗঢ়ɿ

ϫΠυϛϡϥʔ社੡

ϚΠφευϥΠό

S3TL-D06-35-100 S3TL-D06-35-100 ݸ1 ਕઌαΠζʢ୯Ґɿmmʣ

0.6 3.5 100
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外形寸法図 （単位：mm）

HR6S-AF形、HR6S-AK形、HR6S-S形

22.5
117

EXT

99

a

࣭ྔɿ200g

HR6S-AT形

a

99

117
45

EXT
࣭ྔɿ350g

HR6S-AB形

117
22.5

99

a

࣭ྔɿ200g

HR6S-DN形

99

117

a

45

EXT
࣭ྔɿ350g

HR6S-EP形

22.5
117

99

a

MOD

࣭ྔɿ200g

HR6S-BAC形

22.5

99

117

a

࣭ྔɿ200g

記号 આ໌

a
Push-in୺ࢠɿ10mm
Ͷ͡୺ࢠ  　ɿ5mm

EXT ग़ྗ֦ுϞδϡʔϧ用ίωΫタʢଆ໘ʣ
MOD ϕʔε҆શϦϨʔϞδϡʔϧ用ίωΫタ

˔ ਖ਼໘のಁ໌カόʔΛ։͚た࣌の࠷大ੇ๏はߴ、 さ154mm、Ԟ202͖ߦmmです。
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LED表示

LED State આ໌

POWER
˓ ありڅڙݯి

˔ なしڅڙݯి

Snn
˓ ҆શೖྗが༗ޮ

˔ ҆શೖྗがແޮ

START

˓ εタʔτೖྗが༗ޮ

˔ εタʔτೖྗがແޮ

˓ ˔ ༗ޮなεタʔτೖྗΛ଴ػ

STATEn ʢ*3ʣ
˓ ҆શग़ྗが༗ޮ

˔ ҆શग़ྗがແޮ

ERROR
Snnʢ*1ʣ
Snnʢ*1ʣ

˓
˓
˓

˔
˔
˔

ಉࢹ؂ظҟৗ
他のLEDは௨ৗ࡞ಈΛҡ࣋

ERROR
Snnʢ*2ʣ
Snnʢ*2ʣ

˓
˓
˓

˔
˔
˔

ෆҰகҟৗ
他のLEDは௨ৗ࡞ಈΛҡ࣋

ERROR
LEDs ʢ*4ʣ

˓
˓ ˔

ҰൠΤϥʔΛݕग़
Ϟδϡʔϧはنఆの҆શঢ়ଶにҠߦ

ERROR
LEDs ʢ*4ʣ

˓
˓

ઃఆΤϥʔΛݕग़

ERROR
POWER

˓
˓ ˔

ग़ݕΤϥʔΛݯి

LED State આ໌

ERROR
Snnʢ*2ʣ
Snnʢ*2ʣ

˓
˓
˓

˔
˔

҆શೖྗでճ࿏୹བྷΛݕग़

ERROR
START

˓
˓ ˔

εタʔτೖྗでճ࿏୹བྷΛݕग़

ERROR
STATEn ʢ*3ʣ

˓
˓ ˔

҆શग़ྗでΤϥʔΛݕग़

ERROR
START
STATEnʢ*3ʣ

˓
˓
˓

˔
˔

֦ுϞδϡʔϧの҆શग़ྗでΤϥʔΛݕग़

LEDs ˓ ಈ࣌の਍அ中はす΂てのLEDが఺౮ى

˓ 　ɿLED఺౮
˔ 　ɿLEDফ౮
˓ ˔ɿLED఺໓

*1ʣSnn ɿn = ӨڹΛड͚るLEDの൪߸、LEDはަޓに఺໓
*2ʣSnn ɿn = ӨڹΛड͚るLEDの൪߸、LEDはಉظして఺໓
*3ʣSTATEn ɿ n = 1 = ଈஅ

n = 2 = ΦϑσΟϨʔ
*4ʣLEDs ɿPOWERҎ֎のす΂てのLED
。রͩ͘さいࢀはऔѻઆ໌ॻΛࡉৄ˞



HR6S形　安全リレーモジュール

31

診断によるステータスモニタ

ステータス出力の説明
HR6Sܗは઀ଓされているثػΛؚΊて਍அɾࢹ؂しており、݁ՌΛ൒ಋମग़ྗʢඇ҆શʣでग़ྗすることがで͖ます。
εςʔタεϞχタはI/Oではな͘、ύϧε৴߸でग़ྗされます。
εςʔタεग़ྗZ1からग़ྗされる਍அϏοτγʔέϯεの௕さは2sで、1Ϗοτ౰たり200msの৴߸10Ϗοτでߏ੒されます。
のεςʔܗॳの4Ϗοτʢ0010ʣはεタʔτίʔυでϏοτγʔέϯεの։࢝Λදします。࣍の6Ϗοτが਍அίʔυでHR6S࠷
タεになります。
ϏοτγʔέϯεΛਖ਼し͘ݕग़するには、ϓログϥϜΛ࣮ߦするタεΫのαΠΫϧタΠϜʢεΩϟϯタΠϜʣが50msҎԼである
ඞཁがあります。なお、PLCにΑるσίʔυのたΊのϥμʔϓログϥϜはఏڙします。ʢ౰社੡品FC6AܗPLC用、またその他ϝʔ
カʔ様のPLCのϥμʔϓログϥϜにͭいてはฐ社までお問い合ΘせԼさい。ʣ

800ms（4bit）

24V

0V

Z1ग़ྗ

1,200ms（6bit）

0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 10 0 0 0 0 0

਍அίʔυελʔτίʔυ

スタートモード切替スイッチ

બ୒Ґஔ εタʔτϞʔυ ݧࢼಈى
ʢ*7ʣ

୹བྷݕग़
ʢ*8ʣ

1 Φʔτ/ϚχϡΞϧ εタʔτʢ*5ʣ ແ ༗

2 Φʔτ/ϚχϡΞϧ εタʔτʢ*5ʣ ༗ ༗

3 ෇͖εタʔτʢ*6ʣࢹ؂ ແ ༗

4 ෇͖εタʔτʢ*6ʣࢹ؂ ༗ ༗

5 Φʔτ/ϚχϡΞϧ εタʔτʢ*5ʣ ແ ແ

6 Φʔτ/ϚχϡΞϧ εタʔτʢ*5ʣ ༗ ແ

7 ෇͖εタʔτʢ*6ʣࢹ؂ ແ ແ

8 ෇͖εタʔτʢ*6ʣࢹ؂ ༗ ແ

*5ʣεタʔτ୺̮̍ࢠ ɼ̮ ̎Λ୹བྷするとΦʔτεタʔτになります。

*6ʣεタʔτ୺ࢠにεΠονΛ઀ଓするとཱちԼがりのタΠϛϯグでεタʔ
τします。εΠονにΑるೖྗはগな͘とも80msҎ্༗ޮであるඞཁ
があります。

*7ʣىಈݧࢼʠ༗ʡにすると、҆શग़ྗがΦϯするલに҆શೖྗがҰ౓ແޮに
なり、࠶౓༗ޮになるඞཁがあります。௨ৗ、̓ શࡤのࢹ؂に使Θれ、Φʔ
τεタʔτϞʔυΛબ୒していても、ిݯ౤ೖޙはҰ౓҆શࡤの։ดΛߦ
͏ඞཁがあります。

*8ʣεタʔτೖྗY2は他のೖྗઢ΍ిݯઢとの୹བྷΛݕग़するたΊにY1
からのग़ྗにॏ৞されるύϧεΛ֬ೝしてىಈします。PLCなͲから
Y2に24V৴߸Λೖྗする場合は୹བྷݕग़がʠແʡのεタʔτϞʔυΛ
બ୒してԼさい。

஫1ɿϏοτγʔέϯεのग़ྗ中にHR6Sܗのεςʔタεが変更された場合、
࣍のγʔέϯεでૹ৴されます。Αͬてঢ়ଶの変Խにରするεςʔタε
ग़ྗの஗Ԇは࠷௕で4͂ です。

たͩし、࣮ߦ中のϏοτγʔέϯε中に࣍のγʔέϯεが։࢝するまで
࣋ଓしない場合ʢ2sҎ内にいͭ͘かのεςʔタε変更がൃੜした場合ʣ、
࣍のγʔέϯεではૹ৴されませΜ。

஫2ɿHR6S҆ܗશϞδϡʔϧに઀ଓされたిݯΛΦϑにすると、ϥμʔ
ϓログϥϜがͬޡたεςʔタε情報Λݕग़するՄೳੑがあります。
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Ϗοτྫ આ໌ ରॲํ๏ タΠϓʢ*1ʣ

0010101101 。容ൣғ֎ですڐѹがిݯి ഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ద੾なిݯΛ使用してͩ͘さい。 E

0010000011 ҰൠతなΤϥʔがݕग़されています。
഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి
Τϥʔがղফされない場合は、本੡品Λަ׵してͩ͘さい。

E

0010000110
֦ுϞδϡʔϧでҰൠతなΤϥʔが
。ग़されていますݕ

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
本੡品おΑび઀ଓされている֦ுϞδϡʔϧのి࠶ݯ౤ೖΛ࣮ࢪしてͩ͘さい。
Τϥʔがղফされない場合は、֦ுϞδϡʔϧΛަ׵してͩ͘さい。

E

0010000111
ઃఆΤϥʔがݕग़されています。
1ͭҎ্の੾ସεΠονのҐஔがಈ࡞
中に変更されています。

使用予ఆのΞϓϦέʔγϣϯにରして੾ସεΠονのҐஔがద੾であることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి
Τϥʔがղফされない場合は、本੡品Λަ׵してͩ͘さい。

E

0010001100
ೖྗ୺ࢠS12 でճ࿏୹བྷがݕग़され
ています。

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがճ࿏୹བྷݕग़にదしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
దしていない場合は、୹བྷݕग़ΛしないϑΝϯΫγϣϯϞʔυΛ使用するか、୹བྷݕग़に
దしたηϯα/ ثػΛ使用してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి

E

0010001111
ೖྗ୺ࢠS22 でճ࿏୹བྷがݕग़され
ています。

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがճ࿏୹བྷݕग़にదしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
దしていない場合は、୹བྷݕग़ΛしないϑΝϯΫγϣϯϞʔυΛ使用するか、୹བྷݕग़に
దしたηϯα/ ثػΛ使用してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి

E

0010011000
ೖྗ୺ࢠS32 でճ࿏୹བྷがݕग़され
ています。

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがճ࿏୹བྷݕग़にదしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
దしていない場合は、୹བྷݕग़ΛしないϑΝϯΫγϣϯϞʔυΛ使用するか、୹བྷݕग़に
దしたηϯα/ ثػΛ使用してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి

E

0010110000
εタʔτೖྗでճ࿏୹བྷがݕग़されて
います。

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػが本੡品の୹བྷݕग़ػೳにదしていることΛ֬ೝして
ͩ͘さい。దしていない場合は、୹བྷݕग़Λ൐ΘないϑΝϯΫγϣϯϞʔυΛ使用するか、
୹བྷݕग़にదしたηϯα/ ثػΛ使用してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి

E

0010100011
ΦϑσΟϨʔऔりফしػೳに使用され
ているೖྗでճ࿏୹བྷがݕग़されて
います。

഑ઢにҟৗがないか֬ೝしてͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがճ࿏୹བྷݕग़にదしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
దしていない場合は、୹བྷݕग़ΛしないϑΝϯΫγϣϯϞʔυΛ使用するか、୹བྷݕग़に
దしたηϯα/ ثػΛ使用してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。
。してͩ͘さいࢪ౤ೖΛ࣮࠶ݯి

E

0010110011
ಉظのΞϥʔτ。ಉظされている҆શ
ೖྗの1ͭがແޮなまま、ಉؒ࣌ظが
。աしていますܦ

ೖྗのঢ়ଶΛݩに໭し、ߦࢼ࠶してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。 A

0010100111
ಉظのΞϥʔτ。ಉظされている྆ํ
の҆શೖྗが༗ޮになͬていますが、
ಉؒ࣌ظ内ではありませΜでした。

ೖྗのঢ়ଶΛݩに໭し、ߦࢼ࠶してͩ͘さい。
ೖྗ৴߸Λग़しているηϯα/ ثػがਖ਼ৗに࡞ಈしていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。 A

*1ʣϝοηʔδのタΠϓɿEʹΤϥʔΛݕग़ʢ෮چにはిݯのى࠶ಈがඞཁʣ、AʹΞϥʔτ

Ϗοτྫ આ໌ タΠϓʢ*2ʣ

0010110110 ଈஅ҆શग़ྗはແޮで、ΦϑσΟϨʔ҆શग़ྗが༗ޮなままです。 S

0010110111 ҆શೖྗおΑび҆શग़ྗがともにແޮです。 S

0010110101
ೖྗS12 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。
ҟۃ઀఺のೖྗにΑるઃఆの場合、ೖྗS12おΑびS13 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。 S

0010111100
ೖྗS22 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。
ҟۃ઀఺のೖྗにΑるઃఆの場合、ೖྗS22おΑびS23 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。 S

0010111111
ೖྗS32 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。
ҟۃ઀఺のೖྗにΑるઃఆの場合、ೖྗS32おΑびS33 のঢ়ଶが変ԽするのΛ଴ͬています。 S

0010101011 。Λ଴ͬていますݧࢼಈى S

0010101010 Φʔτ / ϚχϡΞϧ εタʔτまたはࢹ؂෇͖εタʔτのたΊにཱち্がりΤοδΛ଴ͬています。 S

0010101110 εタʔτೖྗが༗ޮです。ࢹ؂෇͖εタʔτのたΊにཱちԼがりΤοδΛ଴ͬています。 S

0010101111 本੡品がಈ࡞中で、҆શग़ྗがΦϯです。 S

*2ʣϝοηʔδのタΠϓɿSʹεςʔタε情報

診断コードの説明
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取付け・取外し方法
DIN レール（BAA1000形（別売：P28 参照））

本੡品は、IEC 60715に४ڌするҎԼのDINϨʔϧにऔ෇͚る
ことがで͖ます。
35 ̫  15 mm、35 ̫  7.5 mm

• 取付け手順
ᶃ  本੡品Λগし͚܏、DINϨʔ
ϧにҾֻ͚ͬます。

ᶄ  DINϨʔϧに͚޲て本੡品の
Լ෦Λԡします。

ᶅ  DINϨʔϧのΫϦοϓにཹΊ
ます。

1.00

35
.0

0

15.00

1

2

3

2

1

• 取り外し手順
ᶃ  υϥΠόΛ使ͬて、DINϨʔ
ϧのΫϦοϓΛ֎します。

ᶄ  DINϨʔϧから本੡品のԼ෦
ΛҾ͖཭し、本੡品Λ௖෦の
に࣋ち্͛てDINϨʔϧ޲ํ
からऔり֎します。

1.00

35
.0

0

15.00

1

2

3

2

1

ねじ取付け

• 取付け手順
ᶃ ෇ଐのཹΊ۩Λ本੡品のߔにԡしࠐΈます。
ᶄ औり෇͚るύωϧ໘に݀Λ։͚ます。
ᶅ  نఆのͶ͡とISO 7093 ४ڌのM4 ϫογϟΛ使用して、本
੡品Λऔり෇͚໘にͶ͡でཹΊます。

ʢ୯Ґɿmmʣ

11.25
22.5（HR6S-AT形、
HR6S-DN形）

2 ×ø4.30

11
3

M4 × 12/16 M4 
(ISO 7093)

透明カバーを開け方
ಁ໌カόʔのϑοΫʢ໼
ҹの෦෼ʣΛ௺でԡさ͑
て࣋ち্͛てͩ͘さい。

安全に関するご注意

˔ てͬߦௐ੔、อकΛ、࡞にしたがͬたૢ֨نցにద用されるػ
Լさい。

˔ 本੡品に઀ଓされる҆શ੍ޚのたΊのೖྗثػ΍ग़ྗثػは
ISO13849-1の҆શγεςϜのཁ݅ΛຬたすたΊにద合֨ن
に४ڌした੡品Λ͝使用ͩ͘さい。

˔ 本カタログにܝ載の഑ઢྫはҰྫです。お٬様の҆શγες
ϜのύϑΥʔϚϯεϨϕϧ΁のద合ੑは、ݸผにϦεΫΞηε
ϝϯτしていた͖ͩୈऀࡾೝূؔػなͲに૬ஊしてͩ͘さい。

安全システムについて

˔ 本੡品の෼ղ、मཧ、վ଄ΛߦΘないでͩ͘さい。੡品の҆
શੑೳΛଛな͏原Ҽとなります。

˔ 本੡品Λ原ྗࢠɾమಓɾۭߤɾ৐用ثػなͲのߴ౓な҆શੑɾ
৴པੑがඞཁとされる用్΁の使用Λ૝ఆしておりませΜ。こ
れらの用్には使用しないでͩ͘さい。

˔ औ෇͚、औ֎し、഑ઢۀ࡞おΑびอकɾ఺ݕはඞͣిݯΛ੾ͬ
てͬߦてͩ͘さい。ిײおΑびՐൃࡂੜの原Ҽとなります。

˔ 本੡品Λ使用のࡍは੡品にఴ෇されたऔѻઆ໌ॻʢ౰社
WEBαΠτࢀরʣΛΑ͘おಡΈいた͖ͩ、੡品仕様にద合し
たڥ؀Լで͝使用ͩ͘さい。औ෇͚にෆඋがあるとམԼ΍ނো
の原Ҽとなります。

˔ ग़ྗؒのઈԑഁյにىҼするిײにରし、予๷ࡦΛͬߦてͩ͘
さい。

˔ ݯఆిѹでお使いͩ͘さい。Ϧοϓϧの大͖なిنѹはిݯి
΍ҟৗなిѹΛൃੜするΑ͏なిݯは使用しないでͩ͘さい。

˔ 。Λશてຬ଍するものΛ͝使用ͩ͘さいٻはҎԼのཁݯి
ɾIEC 60364-4-41にنఆされたPELVճ࿏にద合する。
ɾUL508でఆٛされる class 2 ճ࿏の੍ిݶѹిྲྀػೳΛ
༗する。

˔ 本੡品の҆શػೳΛఆظతにνΣοΫʢྫɿ年に1ճҎ্ʣし、
҆શೖྗ΁の৴߸ΛΦϑにして、҆શग़ྗがΦϑすることΛ֬
ೝしてͩ͘さい。

˔ 本੡品は、੍ޚ൫内΁の૊ΈࠐΈઃஔઐ用品ですので、੍ޚ
൫֎にはઃஔで͖ませΜ。IP54Ҏ্のΤϯΫロʔδϟ内にઃ
ஔして͝使用ͩ͘さい。

˔ 本ॻに記載のڥ؀Լで、͝ 使用ͩ͘さい。ߴԹ、࣪ߴ、݁࿐、
෗৯ੑΨε、ա౓のৼಈ΍িܸのあるॴでの͝使用はిײ、
Րޡ、ࡂಈ࡞の原Ҽとなります。

˔ 本੡品の使用ڥ؀Ԛଛ౓はʮԚଛ౓2ʯです。Ԛଛ౓2の؀
。Լで͝使用ͩ͘さいڥ

˔ 本੡品Λഇغすると͖は、ഇغされるࠃの๏੍نにैいഇغ
してͩ͘さい。
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安全に関するご注意

͸ɺࡦցの安全ରػの௿͍（ϦεΫ）ੑݥة

カテゴリ２安全リレーモジュールͰ

͸ฐࣾ8&#αΠτʹͯ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻࡉৄ

ϦεΫͷ௿͍ػցͷ҆શγεςϜಋೖʹ͍ͭͯ
͜Ε·Ͱ͸ΧςΰϦ੍̎ޚΛ࣮͢ݱΔ͜ͱ͕೉͘͠ɺϦεΫ͕௿͍ػցʹରͯ͠΋
ೋॏԽ（ΧςΰϦ̏）੍ޚΛ͢Δ͔͋͠Γ·ͤΜͰͨ͠ɻ
͔͠͠ɺ)3�4 安全ϦϨʔϞδϡʔϧͰ͸ΧςΰϦܗ �のߏ੒Λ؆୯ʹ࣮ݱͰ͖ΔͨΊɺ
ಋೖίετ΍޻਺͕ݮ࡟ՄೳͰ͢ɻ

˞ίετʹ͍ͭͯ͸ฐ͕ࣾબఆͨ͠੡඼ΛఆՁͰൺֱͨ͠΋のͰ͢ɻ

カテゴリ２システム導入の効果

カテゴリ2　安全リレーモジュールHR5S形の紹介

˔ ిઢஅ໘ੵ、ඃ෴ണ͖௕、క෇ τ͚ϧΫにͭいてはP27Λ
͝ཡͩ͘さい。

電線接続手順
電線の接続方法
ᶃ  ϑΣϧʔϧ୺ࢠ෇Αりઢɾ୯ઢΛ഑ઢ
。Έますࠐにࠩしޱ
˞ΑりઢΛ௚઀ૠೖする場合は、ϓο
γϟʔΛԡしたঢ়ଶでૠೖし、ઢがは
Έग़していないࣄΛ֬ೝしてͩ͘さい。

ᶄ  ઀ଓޙ、ܰ͘Ҿͬுり、しͬかりと઀
ଓされていることΛ֬ೝしてͩ͘さい。

電線取外し方法

ᶃ  ϚΠφευϥΠόでϓογϟʔΛԡし
。Έますࠐ

ᶄ  ϓογϟʔΛԡしながら、ిઢΛҾ͖
ൈいてͩ͘さい。

入力機器からの配線に短絡故障除外を適用できるシステムの場合

HR6S-AF形 HR5S-C2S形
合計幅サイズ
41% DOWN

コスト
45% DOWN

オフディレー制御システムの場合

HR6S-AT形 HR5S-C2D形
合計幅サイズ
52% DOWN

コスト
39% DOWN
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ご注文・ご使用に際してのご承諾事項

3.検査
ご購入いただきました弊社製品につきましては、遅滞なく検査を行っていただく
とともに、検査前または検査中の取り扱いにつきましては、管理保全に十分に
ご留意ください。

4.保証内容
（1）	保証期間

弊社製品の保証期間は、ご購入後またはご指定の場所に納入後1年間
といたします。ただし、カタログ類に別途の記載がある場合やお客様
と弊社との間で別途の合意がある場合は、この限りではありません。

（2）	保証範囲
上記保証期間中に弊社側の責により弊社製品に故障が生じた場合
は、その製品の交換または修理を、その製品のご購入場所・納入
場所、または弊社サービス拠点において無償で実施いたします。
ただし、故障の原因が次に該当する場合は、この保証の対象範囲
から除外いたします。
①カタログ類に記載されている条件・環境の範囲を逸脱した取り
　扱いまたは使用による場合
②弊社製品以外の原因の場合
③弊社以外による改造または修理による場合
④弊社以外の者によるソフトウェアプログラムによる場合
⑤弊社製品本来の使い方以外の使用による場合
⑥取扱説明書、カタログ類の記載に従って、保守部品の交換、
　アクセサリー類の取り付けなどが正しくされていなかったこと
　による場合
⑦弊社からの出荷当時の科学・技術の水準では予見できなかった
　場合
⑧その他弊社側の責ではない原因による場合（天災、災害など不
　可抗力による場合を含む）
なお、ここでの保証は、弊社製品単体の保証を意味するもので、
弊社製品の故障により誘発される損害は保証の対象から除かれ
るものとします。

5.責任の制限
本ご承諾事項に記載の保証が弊社製品に関する保証のすべてであり、また、
弊社は、弊社製品に起因して生じた特別損害、間接損害、付随的損害、また
は消極損害に関して、一切の責任を負いません。

6.サービス範囲
弊社製品の価格には、技術者派遣等のサービス費用は含んでおりませんので、
次の場合は別途費用が必要となります。
（1）	取付調整指導および試運転立ち合い（アプリケーション用ソフトの

作成、動作試験等を含む）
（2）	保守点検、調整および修理
（3）	技術指導および技術教育
（4）	お客様のご指定による製品試験または検査

7.輸出管理
弊社製品または技術資料を輸出または非居住者に提供する場合は、安全保障
貿易管理に関する日本および関係各国の法令・規制に従ってください。

以上の内容は、日本国内での取引および使用を前提とするものです。日本以外
での取引及びご使用に関しては弊社の営業窓口までご相談をお願いいたします。
また、海外のみで販売している弊社製品に関する保証は日本国内では一切行い
ません。

1.カタログ類の記載内容についての注意事項
（1）	本カタログに記載の弊社製品の定格値、性能値、仕様値は、単独検

査における各条件のもとで得られた値であり、複合条件のもとで得
られる値を保証するものではありません。
また、使用環境、使用条件によって耐久性が異なります。

（2）	カタログ類に記載の参考データ、参考値はご参考用ですので、その
範囲で常に正常に動作することを保証するものではありません。

（3）	カタログ類に記載の弊社製品の仕様・外観および付属品は、改善ま
たはその他の事由により、予告なしに変更や販売の中止をすること
があります。

（4）	カタログ類の記載内容は予告なしに変更することがあります。

2.用途についての注意事項
（1）	弊社製品を他の製品と組み合わせて使用される場合、適合すべき

法規・規制または規格をご確認ください。
また、お客様が使用されるシステム、機械、装置等への弊社製品の
適合性は、実使用条件にてお客様ご自身でご確認ください。弊社は、
弊社製品との適合性について責任を一切負いません。

（2）	カタログ類に記載の利用事例、アプリケーション事例はご参考用で
すので、ご採用に際しては機器・装置等の性能や安全性をご確認の
うえ、ご使用ください。また、これらの事例について、弊社製品を
使用する権利をお客様に許諾するものではなく、知的財産権を保有
することや第三者の知的財産権を侵害しないことを弊社が保証する
ものではありません。

（3）	弊社製品をご使用の際には、次に掲げる事項に十分注意して実施し
てください。
　①定格および性能に対し余裕のある弊社製品の利用
　②弊社製品が故障しても他に危険や損害を生じさせない冗長設計、
　　誤動作防止設計などの安全設計
　③お客様のシステム、機械、装置等に使用される弊社製品が、
　　仕様どおりの性能、機能を発揮できるように、配電、設置され
　　ていること

（4）	性能が劣化した状態で弊社製品を引き続き使用されますと、絶縁
劣化等により異常発熱、発煙、発火等のおそれがあります。弊社
製品、およびそれを使用したシステム、機械、装置等の定期的な
保守を行ってください。

（5）	弊社製品は、一般工業製品向けの汎用品として開発、製造された
製品です。次に掲げる用途での使用は意図しておらず、お客様が
これらの用途で弊社製品を使用した場合、お客様と弊社との間で
別途の合意がない限り、弊社は弊社製品について一切保証いたし
ません。
　①原子力制御設備、輸送設備（鉄道・航空・船舶・車両・乗用機
　　器など）、宇宙設備、昇降設備、医療機器、安全装置、その他
　　生命・身体に危険を及ぼす可能性のある設備・機器など高度
　　な安全性が要求される用途での使用
　②ガス・水道・電気等の供給システム、24時間連続運転システム、
　　決済システムなど高度な信頼性が要求される用途での使用
　③屋外での設備、化学的汚染または電磁的な影響を受ける可能性
　　のある環境での用途など、カタログ類に記載された仕様や条件・
　　環境の範囲を逸脱して取り扱われる、または使用される可能性
　　のある用途での使用
　　なお、お客様が上記の用途での使用を望まれる場合には、必ず
　　弊社の営業窓口までご相談をお願いいたします。

　平素は弊社販売の製品をご愛顧いただき誠にありがとうございます。
弊社発行のカタログ・仕様書等（以下「カタログ類」と総称します）に記載された製品をご注文いただく際、下記ご承諾事項に記載の条件
等を適用いたします。これらの内容をご確認・ご承諾のうえご注文ください。
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P1796-1　本カタログ記載の情報は、2024年1月現在のものです。

• 本カタログ中に記載されている社名及び商品名はそれぞれ各社が商標または登録商標として使用している場合があります。
• 仕様、その他記載内容は予告なしに変更する場合があります。

お問合せはこちらから




