
物理的なガイドを必要とせず、セーフティレーザースキャナ
でマッピング。ソフト上で生成した地図の上に
線を引くだけで、ロボットを誘導できます。
※自律走行モードとのハイブリッドも可能です。

EZW-CUBE
SWD搭載AGV/AMR 開発キット

■生産ラインのレイアウト変更に柔軟に対応できる。

■自律走行のように進路がグラつかず、タクトタイムが安定。

工程間搬送で使いやすい
バーチャルラインガイダンス

■PLCのプログラム知識のみで自在にAMRの制御を
 カスタムできるソフトパッケージの搭載が可能です。

■予測不能な進路を取る事がなく、方向を見失わない。

PLCでAMRの制御ができる
ソフトパッケージ

安全規格 ISO3691-4 
(JIS D 6802) の適合

■人と協働する為に必要な安全機能を搭載しており、
AGV/AMRの安全規格への適合が可能です。

安全・安心な工程間搬送向け
AMRが簡単につくれる開発キット



ハード構成ソフト
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EZW-CUBE

実運用機

EZW-CUBEでパッケージの使い勝手を評価

ソフト&ハード構成を転用して実運用機を開発

■ナビゲーションソフトの使い易さや精度の評価。

■安全機能やハードのカスタム性の評価。

■実運用機に合わせたソフトウェアのキッティング。

■実アプリケーションを想定した安全機能の提案。

【実運用機の事例】

※EZW-CUBEにはPC、ナビゲーションソフト、バッテリーが付属されておりません。別売になります。

 詳しくはIDECにお問い合わせ下さい。

実運用機開発時に開発をサポート
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